                                                       TEMIC 模块使用说明


TEMIC读写模块（JLT100）

简介及使用方法

一、功能简述

    JLT1000是用于对TEMIC射频卡进行读写操作的专用模块，具有以下特点和功能：


  1、采用模块化硬件设计

    将核心芯片与外围电路集成为一个标准模块便于安装和电路设计。

  2、安装简便

 
 该模块采用标准32脚DIP封装形式，所以电装时与普通32脚芯片安装方式完全相同。

  3、模块标准化

 与模块配套提供卡片操作源程序，用户无需进行2次开发。

  4、硬件设计标准化

提供与CPU的标准连结图，有助于加速产品开发之进程。
二、管脚定义
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  JLT-1000管脚有6只有意义，其它均可以空接，这6条定义如下：

  12脚：OUTPUT（程序中称为INPUT  DATA  BIT）

          主要用于数据传递与主CPU，接CPU的I/O口。

  13脚：VCC接正5V电源。

  14脚：GND接地。

   15脚：CFE与主CPU通讯，接CPU的I/O口。

三、硬件设计图
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四、软件介绍

    提供软件可以直接使用，但硬件设计必须与软件保持一致，其关键点在于CFE和INPUT   DATA  BIF两只管脚的连结，在源程序中CFE连接8051的P1.1口 INPUT   DATA  BIF连接8051的P1.2口，用户可以按此连结设计硬件，可以另行设计硬件，但必须修改软件中管脚定义语句，例硬件设计CFE接P2.3。

  则原语言

        CFE   EQ U P1.口

     可以改为

           CFE   EQU  P2.3即可

TEMIC卡调用函数使用说明

1、 程序名：为jl0.ASM，该程序由汇编编写，应在晶振为11.0592M下运行，该程序使用了8031的定时器T0中资源。

2、 jl0.h为用高级语言C调用jl0.ASM的接口，其中的RR0接口-RR7接口为高级语言对寄存器的调用名，完全等同于8031寄存器0组的R0-R7，B00-B05为高级语言对位空间的调用名，完全等同于8031的位空间位0至位5，jl0.h列出了调用jl0.ASM的原型。
3、 DEMO.C为高级语言使用jl0.ASM函数的举例说明。
4、 jl0.ASM，jl0.h，DEMO.C 均为由Franklih汇编或Franklin.C语言编写，因此应该用相应的汇编器或编译器，在用连接/定位器进行程序连接时，注意在jl0.ASM中的伪指令CSEG AT nnnn位的设置，以连接时未出现代码覆盖为宜。
5、 高级语言的调用见DEMO.C，汇编语言的调用参见jl0.ASM中间的有关接口说明。
//read函数
RRO=rs-buff          //缓冲区地址，必须为片内的。

RR6=2                //两块（1—2块），为0时也代表1—6块

B00=0                //初始化位空间

B01=0

B02=0

B03=O

Read（）；            //调用

If（B03= =0）        //正确

       正确处理

else

       不正确处理

//Write_Block0_Password 带密码写块0

RR0=rs_buff；        //数据缓冲区，4个字节长

RR1=
cs_buff；        //密码缓冲区，4个字节长

RR3=0                //固定

Write_Block_Pssword（）；//调用，无返回值
//函数Write_Block0  无密码写块0

RR0=rs_buff；        //缓冲区

RR3=0；              //固定

B00=0；              //0—不锁，1—带锁

Write_Block0（ ）；   //调用，无返回

//Sfrandard_Write_Mode  无密码写块

RR0=rs_buff；        //缓冲区

RR3=2；              //写第2块

B00=0；              //0—不锁，1—带锁

Sfndard_Write_Mode（ ）；  //
调用，无返回

//Password_Word   带密码写

RR0=rs_buff；        //数据缓冲区

RR3=2；              //第2块

B00=0；              //0—不锁，1—带锁

Pssword_Mode( )；调用，无返回

//睡眠

sleep_Mode（ ）；      //调用，无参数，无返回

//唤醒

RR1=cs_buff；          //密码地址

AOR_Wake_UP（ ）；      //调用，无返回

6、 连接151 jl0.obj，DEMO.obj，DEMO.obj，c515.bib

   其它编写器可作适当的修改。
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